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S ⊂V  es  subespacio  ⇔  
S ≠∅
∀λ,µ∈K  ∀ u ,  v ∈ S  λ⋅  u + µ⋅

 v ∈ S  
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⎩ 

	
  

Equivalen	
  a	
  comprobar	
  todas	
  
las	
  propiedades	
  de	
  la	
  definición	
  
	
  

S subespacio	
  vectorial 
 

Basta	
  comprobar:	
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(1)   Interna  estable  en  S    u +  v ∈ S
(3)  El  neutro  está  en  S   

 
0 ∈ S

(4)  El  simétrico  está  en  S  −  v ∈ S
Externa  estable  en  S   λ⋅  v ∈ S
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